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Electronics components
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ポケットラジコン ＰＲＣ２
Pocket radio remote control system PRC2 series

接点入出力、圧力、温度等のセンサ入力と共に周波数測定やＰＷＭ出力を
具えた建設機械向けコントローラです。

1.建設機械に必要最低限の入出力を集約した制御機器です。
2.建設機械に適した堅牢な構造（防水性：ＩＰＸ7 相当）です。
3.車輌系環境仕様に適合しています。
4.ソフトウェア開発を含め、柔軟に対応致します。
5.車載ネットワーク（ＣＡＮ）対応

ＣＸ２１００-１０
1 3

1 システム名称：ＣＸ２０００シリーズ制御機器
2 入出力設定

100：標準設定
 接点入力論理　：全てローサイド入力
 センサ入力　　：３点全て電圧式（0～5V）
 接点出力論理　：全てローサイド出力

3 デザイン番号

2

建設機械向けコントローラ
ＣX２000
Electronic controll unit for construction machines  CX2000 series

形式

特長

演算器

MCU 32bit CISC/100MHz

メモリ 1024kB - FlashROM
 128kB - RAM
  32kB - EEPROM

基本仕様

筐体
　サイズ

　材質

160×200×60MAX （W×H×D）
詳細は外形寸法図を参照
PA66(黒)

コネクタ TE Connectivity製　DT13-48P-ABCD
作動温度範囲 －40 ℃ ～ ＋85 ℃
保存温度範囲 －40 ℃ ～ ＋85 ℃
作動電圧範囲 DC16 ～ 32V
質量 0.7kg

仕様
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入出力

外形寸法

推奨取付条件
※１．コネクタ面を下向き（対地方向）に、取付穴（M6×4）を使って固定してください。
※２．コネクタ取り外しのため、コネクタ面下方向に100mm以上のスペースを確保してください。

接点入力
　論理

12ch
　ハイサイド入力固定（1ch）
　　　　　　（電源ON/OFF機能兼用）
　ハイサイド・ローサイド選択可（11ch）

接点出力
　論理

　出力電流
　保護機能

5ch
　オープンドレイン出力
　ハイサイド・ローサイド選択可
　2A
　短絡保護機能付

抵抗体センサ入力
　分解能
　内部プルアップ抵抗

3ch
　12bit
　1000Ω（2ch）／60Ω(1ch)

可変抵抗入力
　分解能
　推奨全抵抗

2ch
　12bit
　5 ～ 20kΩ

センサ入力
　形式

3ch
　電圧式・電流式選択可
　（0 ～ 5V 3線式／4 ～ 20mA 4線式）

周波数計測
　周波数

1ch
　10 ～ 6000Hz

DCモータ出力
　出力電流
　保護機能

1ch
　定常2A，突入6A
　短絡保護機能付

CAN
　通信規格
　終端抵抗

2ch
　CAN-2.0B Active
　120Ω内蔵

RS232C 1ch

PWM
　周波数
　出力電流
　保護機能

1ch
　70 ～ 150Hz
　 0 ～ 1000mA
　短絡保護機能付

仕様
環境仕様

EMC
エミッション測定
イミュニティ
　アンテナ放射法
　BCI法
静電気

CISPR25 （2008） Class3 
ISO 11452-1 （2005）
ISO 11452-2 （2004） LevelⅢ
ISO 11452-4 （2008） LevelⅢ
IEC 61000-4-2 LevelⅡ／Ⅳ

電気負荷
過電圧
電圧交流重畳
電圧緩速増減
電圧瞬間低下
リセット挙動
始動時電源電圧
電源逆接続
過渡サージ

ISO16750-2 （2003） 4.2
ISO16750-2 （2003） 4.3
ISO16750-2 （2003） 4.4
ISO16750-2 （2003） 4.5.1
ISO16750-2 （2003） 4.5.2
ISO16750-2 （2003） 4.5.3
ISO16750-2 （2003） 4.6
JASO D001-94 D-1, D-2, E

振動 IEC60068-2-6 Fc
衝撃 IEC60068-2-31
防水／防塵 IPX7
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ポケットラジコン ＰＲＣ２
Pocket radio remote control system PRC2 series

汎用的なスイッチを具え、屋外視認性に優れた建設機械向けカラー液晶
表示器です。

1.屋外視認性に優れたカラー液晶を採用しています。
2.汎用的な操作スイッチなので、幅広い用途に使用できます。
3.車輌系環境仕様に適合しています。
4.ソフトウェア開発を含め、柔軟に対応致します。
5.車載ネットワーク（ＣＡＮ）対応

ＤＸ２１００-１０
1 3

1 システム名称：ＤＸ２０００シリーズ制御機器
2 画面設定

100：標準設定
3 デザイン番号

2

建設機械向けディスプレイ
DX２000
Display unit for construction machines  DX2000 series

形式

特長

演算器

MCU 32bit CISC/50MHz

メモリ 16384kB - FlashROM(画像用)
　512kB - FlashROM(プログラム用)
   32kB - EEPROM

基本仕様

筐体
　サイズ

　材質

160×190×50MAX （L×W×D）
詳細は外形寸法図を参照
樹脂

コネクタ TE Connectivity製　DT15-12P
作動温度範囲 －30 ℃ ～ ＋75 ℃

 （液晶のみ、－20 ℃ ～ ＋70 ℃）
保存温度範囲 －40 ℃ ～ ＋85 ℃

 （液晶のみ、－30 ℃ ～ ＋80 ℃）
作動電圧範囲 DC15 ～ 32V
質量 0.8kg

仕様
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入出力

外形寸法

液晶
　画面サイズ
　色数
　解像度
　視野角

　バックライト

5.7インチ
16bitハイカラー
QVGA(320px×240px)
θR=θL=θU=θD=80°
下図参照
白色LED（460cd/cm2）

操作入力 9点
　十字キー(4)
　確定キー(1)
　キャンセルキー(1)
　ファンクションキー(3)

CAN
　通信規格

1ch
　CAN2.0B Active

RS232C 1ch
接点入力
　論理

1ch
　ハイサイド入力
　　　　電源ON/OFF機能兼用

リアルタイムクロック 1ch
　電源OFF後も150日動作可能

ブザー
　周波数

1ch
　3.7kHz

１
６

５１

５

１０ ３６

５
４

３
０

３
２

１
９
０

４
０

１６０

３８

８２

１
２
８

４－Ｍ５

推奨取付条件
※１．背面の取付穴（M5×4）を使って固定してください（推奨締付トルク：1.42Nm）。
※２．コネクタ取り外しのため、背面に47mm以上のスペースを確保してください。

仕様
環境仕様

EMC
エミッション測定
イミュニティ
　アンテナ放射法
　TEMセル法
静電気

CISPR22 （2005）
ISO 11452-1 （2005）
ISO 11452-2 （2004） LevelⅢ
ISO 11452-3 （2001） LevelⅢ
IEC 61000-4-2 LevelⅡ／Ⅳ

電気負荷
過電圧
始動時電源電圧
電源逆接続
過渡サージ

ISO16750-2 （2003） 4.2
ISO16750-2 （2003） 4.5.3
ISO16750-2 （2003） 4.6
JASO D001-94 D-1, D-2, E

振動 IEC60068-2-6 Fc
衝撃 IEC60068-2-31
防水／防塵 IPX5
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建設機械向け拡張I/Oコントローラ
EXM シリーズ
I/O expansion module

EXM1000 シリーズ
接点入出力、センサ入力と共に回転数入力や比例弁やモーター出力を具え
た、ＣＡＮバスでのＩ／O拡張用の建設機械向けコントローラです。

EXM2000 シリーズ
比例弁（ＰＷＭ）制御に特化した、ＣＡＮバスでのＩ／O拡張用の建設機械
向けコントローラです。

1.建設・道路・農業機械などに対応する汎用的なＩ／O拡張用の
制御機器です。

2.ＣＡＮバス接続で必要な数だけ増設できます。（最大１6台まで） 
ＩＤはディップスイッチにより任意に設定可能です。

3.ＣＡＮ通信でメインコントローラと入出力のやり取りを行える
ため、省配線化に貢献します。

4.電磁弁を直接駆動できます。
5.車輌系環境仕様に適合しています。
6.建設機械に適した堅牢な構造（ＩＰＸ5、ＩＰＸ7）です。

EXM1000 シリーズ
1.建設・道路・農業機械で使用する様々なＩ／Oを集約しています。
2.端子機能はプログラム可能です。

EXM2000 シリーズ
1.比例弁制御に特化したコントローラです。
2.1 台で最大１２ch比例弁を直接駆動することが可能です。
3.ディザ周波数は各ch毎に調整することが可能です。

基本仕様

筐体
　サイズ

　材質

220×194×30MAX(W×H×D)
詳細は外形寸法図を参照
PC/ABS　黒

コネクタ TE Connectivity製　776231-2
作動温度範囲 －40 ℃ ～ ＋80 ℃
保存温度範囲 －40 ℃ ～ ＋85 ℃
定格電源電圧 28V(24Vシステム) / 14V(12Vシステム)
作動電圧範囲 DC8 ～ 32V
重量 0.6kg

特長

形式

仕様

EＸM１０１０-１０-０T EＸM２０１０-１０-０T
1 13 32 2

1  システム名称：EＸＭ１０００シリーズ
2  ソフトウェア仕様を示すコード
010：標準ソフトウェア

3  デザイン番号
4  ＩＤ設定スイッチ番号（出荷時設定値）
0,1,2,・・・9,A,B,・・・Fのいずれか（16通り）

5  ＣＡＮ終端設定（出荷時）
T ：終端有
空白：終端無

1  システム名称：EＸＭ２０００シリーズ
2  ソフトウェア仕様を示すコード
010：標準ソフトウェア

3  デザイン番号
4  ＩＤ設定スイッチ番号（出荷時設定値）
0,1,2,・・・9,A,B,・・・Fのいずれか（16通り）

5  ＣＡＮ終端設定（出荷時）
T ：終端有
空白：終端無

5 54 4

●EXM1000シリーズ ●EXM2000シリーズ
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外形寸法

仕様
入出力（EXM1000シリーズ）

アナログ入出力
8ch
耐圧32V
入力専用×4ch
出力兼用×4ch  4-20mA又は0-5V

ON/OFF入力 8ch
プログラマブル・プルアップ

ON/OFF出力

8ch
2A/ch

（比例弁出力と合わせて合計10Aまで出力可能）
ハイサイド専用×6ch
ローサイド兼用×2ch

モータードライバ
1ch
ON/OFF出力のうち2chを使用
正転・逆転・速度制御可能

比例電磁弁アンプ 2ch
0 ～ 2A/ch ディザ周波数調整可能

CAN
1ch
CAN2.0B ISO 11898（CAN Hi-Speed規格）
終端選択可能

回転数入力
2ch
パルス又は正弦波、
ON/OFF入力とポート兼用
ギヤトゥースセンサ使用可能

イグニッション入力 1ch
バッテリー電圧入力

入出力（EXM2000シリーズ）

比例電磁弁アンプ

12ch
0 ～ 2A/ch
（全チャンネル合計20Aまで出力可能）
ディザ周波数調整可能（30 ～ 200Hz）
12ch独立

イグニッション入力 1ch
バッテリー電圧入力

CAN
1ch
CAN2.0B ISO 11898（CAN Hi-Speed規格）
終端選択可能

環境仕様

EMC
エミッション測定
イミュニティ
　アンテナ放射法
　BCI法

CISPR25 （2008） Class3
ISO 11452-1 （2005）
ISO 11452-2 （2004） Level Ⅳ
ISO 11452-4 （2008） Level Ⅲ

電気負荷
過電圧
電圧交流重畳
電圧緩速増減
電圧瞬間低下
リセット挙動
始動時電源電圧
電源逆接続
過渡サージ

ISO16750-2 （2012）
ISO16750-2 （2012） 4.3
ISO16750-2 （2012） 4.4
ISO16750-2 （2012） 4.5
ISO16750-2 （2012） 4.6.1
ISO16750-2 （2012） 4.6.2
ISO16750-2 （2012） 4.6.3
ISO16750-2 （2012） 4.7
JASO D001-94 D-1, D-2, E

振動 JIS D 1601 （1995） 3種 B種 
33Hz 70m/s2

衝撃 IEC 60068-2-27 （2008）
300m/s2  6ms

防水／防塵 IPX5,X7
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仕様
制御ユニット仕様

電源電圧 DC7V ～ 32V
消費電流 100mA以下（DC28V 25℃）
接点入力
理論

4ch
ハイサイド入力

接点出力
　理論
　出力電流

1ch
ローサイド出力
2A

CAN
　通信規格
　終端抵抗

1ch
CAN-2.0B Active
なし

センサI/F 3ch
使用温度範囲 －20 ℃ ～ ＋80 ℃
保存温度範囲 －40 ℃ ～ ＋85 ℃
外形 W120×H134×D36

センサユニット仕様

検出軸 3軸
加速度入力範囲 ±1960m/s2

使用温度範囲 －20 ℃ ～ ＋80 ℃
保存温度範囲 －40 ℃ ～ ＋85 ℃
外形 W57×H73×D34

3軸加速度センサ
ＣＳシリーズ
3-Axis acceleration sensor

建設機械、産業機械用の３軸加速度センサユニットです。
高加速度入力に対応し、各種デジタルフィルタや高速フーリエ変換（FFT）
による波形解析機能を具えます。
加速度のモニタリングや、状態診断、異常検知などの各種アプリケーション
で使用可能です。

1.加速度入力は、３軸で広いダイナミックレンジ（±1960m/s2）に対
応しています。

2.各種デジタルフィルタ、高速フーリエ変換（FFT）による波形解
析が可能です。

3.優れた耐環境性能を有します。

特長

形式
Ｕ-ＣＳ-Ｍ１００-Ｓ１００-１０

1 432

1  システム名称：ＣSシリーズ（制御ユニット＋センサユニット）
2  制御ユニット仕様コード
3  センサユニット仕様コード
4  デザイン番号

環境仕様

EMC
放射エミッション
放射イミュニティ

静電気
EFT/B

VCCI CLASS B　相当
100V/m
（20 ～ 1000MHz, AM変調, 1kHz, 80%）
ISO10605（2008）　±15kV
IEC61000-4-4 Level 4

電気負荷
過電圧
電圧交流重畳
電圧緩速増減
電圧瞬間低下
リセット挙動
始動時電源電圧
電源逆接続
過渡サージ

ISO16750-2（2012） 4.3.2
ISO16750-2（2012） 4.4
ISO16750-2（2012） 4.5
ISO16750-2（2012） 4.6.1
ISO16750-2（2012） 4.6.2
ISO16750-2（2012） 4.6.3
ISO16750-2（2012） 4.7
JASO D001-94 D-1, D-2, E

振動

制御ユニット
JIS D 1601（1995） 3種 B種
33Hz  70m/s2

センサユニット
JIS D 1601（1995） 3種 D種
67Hz  110m/s2

衝撃 IEC60068-2-31（2008）
耐水 JIS D 0203 S2
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推奨取付条件
※１．コネクタ面を下向き（対地方向）に、取付穴（M6×2）を使って固定してください。
※２．コネクタ取り外しのため、コネクタ面下方向に100mm以上のスペースを確保してください。

●センサユニット

●制御ユニット

外形寸法
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ポケットラジコン ＰＲＣ２
Pocket radio remote control system PRC2 series

ポケットラジコンは、身軽さを重視したコンパクトサイズの無線機です。送
信機は、手にフィットするデザインと、操作スイッチに突起を付け操作性を
向上させています。
また、ケースは樹脂とゴムを一体成型することにより、落下などの衝撃にも
強い構造になっています。

1.送信機は、アンテナ内蔵で突起のないスリムなポケットサイズ
です。また、ゴム材との一体成型により、落下などの衝撃に強い
構造です。

2.電波法に定められている微弱電波を採用しているため、免許不
要です。

3.操作は簡単で、送信機側のスイッチを押している間だけ受信機
側リレーが動作し、２つ以上のスイッチを押した場合も、スイッ
チに対応したリレーが動作します。

4.妨害電波やノイズには強い設計になっていますが、更に大きな
ノイズ等を受けた場合は、すべての動作が停止状態になる安全
設計です。

5.同一機種の同一周波数が同じエリア内に混在しても、ステー
ションコード（無線機毎のＩＤコード）の採用により、ペアにな
る送信機・受信機以外の電波では、誤動作をする心配はありませ
ん。

6.受信機出力は、電磁弁を駆動できる電流（２Ａ）を出力できます。
7.受信機の電源は、一般の車載バッテリから１２Ｖ、２４Ｖのどち

らでも使用できるため、同じ電圧の各種電磁開閉器のOＮ／
OFFスイッチを無線化して、建設車両，各種作業車などの遠隔
制御を可能にするなど、その他広範囲な応用が出来ます。

8.送信機の電池の消耗を防ぐため、何も操作をせずに約４秒経過
すると、電波の送信を自動的に停止します。
（ペリオディックオペレーション機能）
更に約３分経過すると、自動的に送信機の電源をOFFします。
（オートパワーオフ機能）

ＰＲＣ２-ＴＸ-２４０-１０
4

●送信機

1 システム名称：ＰＲＣ２－２００シリ－ズ送信機
2 操作スイッチ数

4：４点
6：6点

3 送信機オプション仕様
0：標準品

4 デザイン番号

2 3

Ｕ-ＰＲＣ２-２４０Ｃ-１０
1 5

●システム（送信機＋受信機＋各種付属品）

3

1 システム名称：ＰＲＣ２－２００シリ－ズ
2 操作信号数

4：４点
6：6点

3 送信機オプション仕様
0：標準品

4 受信機出力仕様
C：リレ－接点出力
V：電源電圧コモン出力

5 デザイン番号

2 4

ＰＲＣ２-ＲＸ-２４０Ｃ-１０
2 4

●受信機

3

1 システム名称：ＰＲＣ２－２００シリ－ズ受信機
2 出力数

40：４点
60：6点 

3 受信機出力仕様
C：リレ－接点出力
V：電源電圧コモン出力

4 デザイン番号

1

1

ポケットラジコン
ＰＲＣ２
Pocket radio remote control system PRC2 series

形式

特長



５９ ２４

１
４
７

４
６

２

１
１
６

５．

９

．
（

）
１
２

５

２
３

５．
（

）

１７２

１５９
８
４

１４１

取付穴４－φ５

５

－ ＋

ＰＰＲＲＣＣ２２－－ＲＲＸＸ－－２２６６００ＣＣ

ＤＤＣＣ１１２２ＶＶ／／ＤＤＣＣ２２４４ＶＶ定定格格電電源源：：

型型 式式：：

電 源

受信確認

注注 意意

Ａ

３ＣＨ

入出力結線図

Ｂ

４

Ａ

４ＣＨ

Ｂ Ａ

５ＣＨ

Ｂ

６

Ａ

６ＣＨ

Ｂ

７

Ａ ＢＡ

２ＣＨ

Ｂ

３

Ａ

１ＣＨ

Ｂ

２

Ａ

電 源

Ｂ

１

４０００±４０

ケーブル

２６０

・ご使用の前に必ず取り扱い

説明書をお読みください。

・安全を確認してから操作

機器の電源を入れて下さい。

Ｍ
11 

電
子
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送信機仕様 受信機仕様

システム構成

注） 電池は付属していません。

外形寸法
●送信機（PRC2-TX-260-10） ●受信機（PRC2-RX-260C-10）

●受信アンテナ ●受信アンテナ用ケーブル

品      名 数量

送信機 1

受信機 1

ストラップ 1

受信アンテナ 1

受信アンテナ用ケーブル(4 m) 1

受信アンテナ用基台 1

コネクタ・ハウジングおよびピン 1式

仕様

送信周波数 317～319 MHz帯(１波固定)

変調方式 FSK-FM

送信出力 電波法施行規則(第6条)に定める微弱電波

制御方式 ディジタルコード伝送方式

操作スイッチ
モーメンタリスイッチON/OFF(各スイッチ共通)
4点または6点

操作可能範囲 約30 m(周囲が好条件の場合､弊社測定方法による)

アンテナ 内蔵アンテナ

使用電源 1.5 V単4乾電池3本(アルカリ乾電池推奨)

連続使用時間 約30時間(弊社測定方法による)

電源表示 モニターランプ(緑色及び赤色)

耐水 JIS D 0203-1994 R1

使用温度範囲 －20 ℃ ～ ＋60 ℃

保存温度範囲 －20 ℃ ～ ＋70 ℃

質量 約130 g(電池を含む)

受信周波数 317 ～ 319 MHz帯(１波固定)

復調方式 FM復調

出力仕様

リレー出力 抵抗負荷   5 A
　　　　　 誘導負荷   2 A(COSφ=0.4)
　　　　　 ただし電源電圧コモン出力の場合、
　　　　　 全出力の総合電流は 8 A以下

出力回路
リレー接点出力回路または電源電圧出力回路
4点または6点

動作応答時間

約0.2 秒(ペリオディックオペレーション機能
　　　　 動作後)
約0.15秒(スイッチ操作後約4秒以内に再操作
　　　　 した場合)
(弊社測定方法による)

誤動作防止機構 ステーションコード(IDコード)16 bitによる照合

アンテナ 1/4λホイップアンテナ

電源電圧 DC 9 ～ 31 V

電源表示 モニターランプ(赤色)

消費電流 0.8 A以下(ただし負荷電流は含まず)

耐振動
JIS D 1601-1995 3種 B種
振動周波数区分　100
振動加速度段階区分　45

耐塵 JIS D 0207-1977 F2

使用温度範囲 －20 ℃ ～ ＋60 ℃

保存温度範囲 －20 ℃ ～ ＋70 ℃

質量 約370 g
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特長

形式

Super-pocket radio remote control system PRC3-300 series

特定小電力タイプの遠距離用のポケットラジコンです。ＰＲＣ２では操作距
離が足りないときにＰＲＣ３をご使用ください。
受信機は取付寸法と出力についてＰＲＣ２と互換性を持たせていますので、
そのまま置き換えができます。

1.送信機は、アンテナ内蔵で突起のないスリムなポケットサイズ
です。また、ゴム材との一体成型により、落下などの衝撃に強い
構造です。

2.電波法に定められている特定小電力無線局に適合しているた
め、免許は不要ですぐに使えます。また、通信距離は１5０ｍ（弊
社測定方法）以上を確保し、安定して使えます。

3.妨害電波や強いノイズを受けたときに全出力を停止させる機
能、ステーションコードによるペアの設定など、安全機能はポ
ケットラジコンの機能をそのまま受け継いでいます。

4.受信機は、取付寸法と出力についてPRC2と互換性を持たせてい
ますので、そのまま置き換えができます。

5.送信機の電池の消耗を防ぐため、何も操作をせずに約３秒間経
過すると、電波の送信を自動的に停止します。
（ぺリオディックオペレーション機能）
また、電源の切り忘れを防ぐため、何も操作をせずに約３０分経
過すると、自動的に電源をOFFします。
（オートパワーオフ機能）

ＰＲＣ３-ＴＸ-３６０-１０
1 4

●送信機

1 システム名称：ＰＲＣ３－３００シリ－ズ送信機
2 操作スイッチ数

4：４点
6：6点

3 送信機オプション仕様
0：標準品

4 デザイン番号

2 3

Ｕ-ＰＲＣ３-３６０Ｃ-１０
1 5

●システム（送信機＋受信機＋各種付属品）

3

1 システム名称：ＰＲＣ３－３００シリ－ズ
2 操作信号数

4：４点
6：6点

3 送信機オプション仕様
0：標準品

4 受信機出力仕様
C：リレ－接点出力
V：電源電圧コモン出力

5 デザイン番号

2 4

ＰＲＣ３-ＲＸ-３６０Ｃ-１０
2 4

●受信機

3

1 システム名称：ＰＲＣ３－３００シリ－ズ受信機
2 出力数

40：４点
60：6点

3 受信機出力仕様
C：リレ－接点出力
V：電源電圧コモン出力

4 デザイン番号

1

スーパ－ポケットラジコン （特定小電力形）
ＰＲＣ3－3４0／3６0
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仕様
送信機仕様 受信機仕様

外形寸法
●送信機（PRC3-TX-360-10） ●受信機（PRC3-RX-360C-10）

システム構成

注） 電池は付属していません。

●受信アンテナ用ケーブル

品　　　名 数量

送信機 1

受信機 1

ストラップ 1

受信アンテナ 1

受信アンテナ用ケーブル(4 m) 1

受信アンテナ用基台 1

コネクタ･ハウジングおよびピン 1式

．２４２５９

１
４
７

．

取付穴
．

（
）

４
６

．
１
１
６

５
（

）
１
２

５

８
４

９

１７２

１５９

１４１

２
２
３

５
４－φ５

（ ）１５８

φ
２
０

４４

φ
５

ケーブル

４０００±４０

・ご使用の前に必ず取り扱い

説明書をお読みください。

・安全を確認してから操作

機器の電源を入れて下さい。

受信周波数 429 MHz帯 

出力仕様

リレー出力　抵抗負荷 5 A
　　　　　　誘導負荷 2 A(COSφ＝0.4)
　　　　　　ただし電源電圧コモン出力の場合、
　　　　　　全出力の総合電流は 8 A以下

出力回路
リレー接点出力回路または電源電圧出力回路
4点または6点

動作応答時間

約0.6秒(ぺリオディックオペレーション機能
　　　　動作後)
約0.1秒(スイッチ操作後約3秒以内に再操作
      　した場合)
(弊社測定方法による)

誤動作防止機構 ステーションコード(IDｺｰﾄﾞ)16 bitによる照合

アンテナ 1/4λホイップアンテナ(フレキシブル)

電源電圧 DC 9 V～31 V

電源表示 モニターランプ(赤色)

消費電流 1.2 A以下(ただし負荷電流は含まず)

耐振動
JIS D 1601-1995 3種 B種 段階45
(周波数区分 100)

構造 耐塵性 JIS D 0207-1977 F2

使用温度範囲 －20 ℃ ～ ＋60 ℃

保存温度範囲 －20 ℃ ～ ＋70 ℃

質量 約350 g

送信周波数
429 MHz帯 　40波
　　40波を10グループに分け､1システムでは
　　4波から1波を自動選局する

適合規格 ARIB STD-T67

制御方式 ディジタルコード伝送方式

操作スイッチ
モーメンタリスイッチON/OFF(各スイッチ共通)
4点または6点

操作可能範囲 約150 m(周囲が好条件の場合､弊社測定方法による)

アンテナ 内蔵アンテナ

使用電源 1.5 V単4乾電池3本(アルカリ乾電池)

連続使用時間 約15時間(弊社測定方法による)

電源表示 モニターランプ(緑色及び赤色)

構造 防滴(JIS D 0203 R1に準拠)

使用温度範囲 －20 ℃ ～ ＋60 ℃

保存温度範囲 －20 ℃ ～ ＋70 ℃

質量 約140 g(電池を含む)

●受信アンテナ
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特長

形式

Super-pocket radio remote control system PRC3-380 series

ＰＲＣ３シリーズ（４点，6点）と同じ特定小電力タイプで、操作点数が８点です。
送信機は従来のポケットラジコンと同じコンパクトサイズです。
受信機は耐水性を向上させています。また、受信アンテナは受信機に内蔵され
ていますので、受信アンテナ・アンテナケーブルの設置が不要です。

1.送信機は、アンテナ内蔵で突起のないスリムなポケットサイズ
です。また、ゴム材との一体成型により、落下などの衝撃に強い
構造です。

2.電波法に定められている特定小電力無線局に適合しているた
め、免許は不要ですぐに使えます。また、通信距離は８０ｍ（弊社
測定方法）以上を確保し、安定して使えます。

3.妨害電波や強いノイズを受けたときに全出力を停止させる機
能、ステーションコードによるペアの設定など、安全機能はポ
ケットラジコンの機能をそのまま受け継いでいます。

4.受信機はアンテナ内蔵で、受信アンテナ・アンテナケーブルの設
置が不要です。また、受信機は耐環境性に優れた耐水構造です。

5.送信機の電池の消耗を防ぐため、何も操作をせずに約３秒間経
過すると、電波の送信を自動的に停止します。
（ぺリオディックオペレーション機能）
また、電源の切り忘れを防ぐため、何も操作をせずに約３分経過
すると、自動的に電源をOFFします。
（オートパワーオフ機能）

ＰＲＣ３-ＴＸ-３８０-１０
1 3

●送信機

1 システム名称：ＰＲＣ３－３８０シリ－ズ送信機
 操作スイッチ数 ８点
2 送信機オプション仕様

0：標準品
3 デザイン番号

2

Ｕ-ＰＲＣ３-３８０-１０
1

●システム（送信機＋受信機＋各種付属品）

3

1 システム名称：ＰＲＣ３－３８０シリ－ズ
 操作信号数 ８点
2 送信機オプション仕様

0：標準品
3 デザイン番号

2

ＰＲＣ３-ＲＸ-３８０-１０
2

●受信機

1 システム名称：ＰＲＣ３－３８０シリ－ズ受信機
 出力数 ８点
2 デザイン番号

1

スーパ－ポケットラジコン （特定小電力形）
ＰＲＣ3－3８0
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仕様
送信機仕様 受信機仕様

外形寸法
●送信機（PRC3-TX-380-10） ●受信機（PRC3-RX-380-10）

システム構成

注） 電池は付属していません。

品　　　名 数量

送信機 1

受信機 1

ストラップ（送信機用） 1

クリア操作銘板（送信機用） 1

（電源スイッチを兼用）

～

ストラップ取付穴

① ⑧操作スイッチ

１
４
７

５９ ２４２．

．

．

１６５８

１８４３

．

（５００）

．
１
２
１

３

１
６
８

６
．

６
８

３

受信

電源

入出力結線図

定格電圧

型式： ＰＲＣ３－ＲＸ－３８０

：ＤＣ１２Ｖ／ＤＣ２４Ｖ

注 意

・ご使用の前に必ず取扱説明書

をお読み下さい。

・安全を確認してから操作する

機器の電源を入れて下さい。

コネクタピン配置（かん合面）

１２
２４

６

７ １
３ １

１２
１１
１０

６

２

２
３

４
３
５

４
７

８

９

１ＣＨ

８ＣＨ

７ＣＨ

６ＣＨ

５ＣＨ

４ＣＨ

３ＣＨ

２ＣＨ

１
１

ＲＵＮＯＵＴ

： ９～３１ＶＤＣ使用電源

取付穴
４－φ７

送信周波数
429 MHz帯 　40波
　　40波を10グループに分け､1システムでは
　　4波から1波を自動選局する

変調方式 FSK-FM（電波形式 F1D）

適合規格 ARIB STD-T67

制御方式 ディジタルコード伝送方式

操作スイッチ
モーメンタリスイッチON/OFF(各スイッチ共通)
8点

操作可能範囲 約80 m(周囲が好条件の場合､弊社測定方法による)

アンテナ 内蔵アンテナ

使用電源 1.5 V単4乾電池3本(アルカリ乾電池)

連続使用時間 約15時間(弊社測定方法による)

電源表示 モニターランプ(緑色及び赤色)

構造 防滴(JIS D 0203 R1に準拠)

使用温度範囲 －20 ℃ ～ ＋60 ℃

保存温度範囲 －20 ℃ ～ ＋70 ℃

質量 約140 g(電池を含む)

受信周波数 429 MHz帯 

出力仕様

リレー出力　抵抗負荷 5 A
　　　　　　誘導負荷 2 A(COSφ＝0.4)
　　　　　 ただし電源電圧コモン出力の場合、
　　　　　 全出力の総合電流は 5 A以下

出力回路
リレー接点出力回路
9点（うち1点は操作時ONとなるRUNOUT出力）

動作応答時間

約0.3秒(ぺリオディックオペレーション機能
　　　　動作後)
約0.1秒(スイッチ操作後約3秒以内に再操作
      　した場合)
(弊社測定方法による)

誤動作防止機構 ステーションコード(IDｺｰﾄﾞ)16 bitによる照合

アンテナ 内蔵アンテナ

電源電圧 DC 9 V ～ 31 V

電源表示 モニターランプ(赤色)

消費電流 1.2 A以下(ただし負荷電流は含まず)

耐振動
JIS D 1601-1995 3種 B種 段階70
(周波数区分 100)

構造 耐水性 JIS D 0203-1994 S2

使用温度範囲 －20 ℃ ～ ＋60 ℃

保存温度範囲 －20 ℃ ～ ＋70 ℃

質量 約800 g
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特定小電力ラジコン
ＲＡＣ１
Radio remote control system RAC1 series

特長

形式

特定小電力タイプの遠距離用のラジオ・リモート・コントロール・システ
ムです。送信機は、薄く持ちやすいデザインで操作性にすぐれています。
OＮ－OFF２４点の豊富な信号を取り扱えます。使用電波は特定小電力タ
イプですので、免許なしで、すぐに使うことができます。

1.送信機はアンテナ内蔵で、操作し易い形状です。
2.専用の二次電池で連続１０時間以上の使用が可能です。
3.操作スイッチ数は最大２４点OＮ－OFFで同時操作が可能です。
4.妨害電波やその他の強いノイズを受けた場合は、すべての動作が

停止状態に戻る設計です。
5.周波数を自動的に選択するＭＣＡ（マルチチャンネルアクセス）

方式の採用により、安定した周波数で通信ができます。

6.受信機の電源は車載用２４Ｖに対応しています。
7.通信距離は周囲条件が良い場合100m以上あります。
8.受信機はシリアル通信出力（ＲS４２２またはＣＡＮ）可能です。

詳細仕様はお問い合わせください。

ＲＡＣ１-ＧＮＴＸ-２００-１０
1

●送信機

3

1 システム名称：ＲＡＣ１シリ－ズ
2 送信機記号
3 送信機シリーズ番号
4 デザイン番号

2

Ｕ-ＲＡＣ１-ＧＮ-２２０-１０
1 4

●システム（送信機＋受信機＋各種付属品）

3

1 システム名称：ＲＡＣ１シリ－ズ（送信機＋受信機＋各種付属品）
2 システム記号
3 システムシリーズ番号
4 デザイン番号

2

ＲＡＣ１-ＧＮＲＸ-２１０-１０
1 4

●受信機

3

1 システム名称：ＲＡＣ１シリ－ズ
2 受信機記号
3 受信機シリーズ番号
4 デザイン番号

2

4
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ＲＡＣ-ＣＨＧ-１００-１０
1 4

●充電器

3

1 システム名称：ＲＡＣ１／ＲＡＣ２シリ－ズ
2 充電器記号
3 充電器シリーズ番号
4 デザイン番号

ＲＡＣ１-ＢＴＰＣ-３００-１０
1 4

●電池

3

1 システム名称：ＲＡＣ１シリ－ズ
2 電池記号
3 電池シリーズ番号
4 デザイン番号

形式

2 2

仕様
送信機仕様 受信機仕様

充電器仕様

注）通信出力：送信機と正常通信状態にある時、OＮとなる信号。

システム構成

電池仕様

送信周波数 429 MHz帯 40波

変調方式 FSK変調(変調速度4800 bps)

適合規格 ARIB STD-T67

操作スイッチ
モーメンタリー　ON/OFF 21点
オルタネート　　ON/OFF  3点

操作可能範囲 約100 m(周囲が好条件の場合､弊社測定方法による)

アンテナ 内蔵アンテナ

使用電源 充電式ニッケル水素電池 DC 4.8 V

連続使用時間 約10時間

電源表示 モニターランプ(赤色)

耐水 JIS C 0920-1993 保護等級6

使用温度範囲 －10 ℃ ～ ＋60 ℃

保存温度範囲 －20 ℃ ～ ＋60 ℃

質量 約500 g(電池､ブラケット､腰ベルトを含まない)

使用電源 商用AC 100 V

消費電力 9 W(充電時)

使用温度範囲 －10 ℃ ～ ＋50 ℃

適正充電温度範囲    0 ℃ ～ ＋40 ℃

保存温度範囲 －20 ℃ ～ ＋70 ℃

質量 約500 g

品　　　名 数量

送信機 1
電池組込み
送信機ブラケット､腰ベルト付き

受信機 1

受信アンテナ 1

受信アンテナ基台 1 受信機接続用同軸ケーブル付き 10 m

充電器 1

電池 1 交換用電池

受信周波数 429 MHz帯 40波

受信方式 水晶制御ダブルスーパーヘテロダイン方式

出力
電圧出力　抵抗負荷 2 A
　　　　　誘導負荷 2 A(COSφ＝0.4)

出力点数 最大24点＋通信出力(注)

出力回路 リレー式電圧出力回路

誤動作防止
ステーションコード(10 bit)による照合
チェックサムの照合

アンテナ 1/4λホイップアンテナ

電源電圧 DC 18 V ～ 32 V

電源表示 モニターランプ(赤色)

消費電流 200 mA(DC 24 V 無負荷時)

耐振動
JIS D 1601-1995 3種 B種
振動数範囲区分 100
振動加速度段階区分 45

耐塵 JIS D 0207-1977 F3

使用温度範囲 －10 ℃ ～ ＋60 ℃

保存温度範囲 －20 ℃ ～ ＋75 ℃

質量 約4 kg

出力 DC 4.8 V,1500 mAh

構造 プラスチックケース入りニッケル水素組電池

使用温度範囲
－10 ℃ ～ ＋60 ℃(放電時)
   0 ℃ ～ ＋40 ℃(充電時)

保存温度範囲 －20 ℃ ～ ＋60 ℃

質量 約200 g
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外形寸法
●送信機 ●受信機

●受信アンテナ

●充電器 ●電池
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比例ラジコン
ＲＡＣ２
Radio remote control system RAC2 series

建設機械用の比例ラジオ・リモート・コントロール・システムです。パワー
ショベルをはじめ各種建設機械に搭載され、好評を博しています。比例用の
ジョイスティックが5本ありますので、ほとんどの建設機械に対応可能で
す。受信機の出力はＲS４２２のシリアル通信信号です。油圧の電磁弁など
を直接駆動することができる制御ユニットもオプションで用意してありま
す。使用電波は特定小電力タイプですので、免許なしで、すぐに使うことがで
きます。

1.送信機はアンテナ内蔵で、操作しやすい形状です。
2.専用の二次電池で連続８時間の使用が可能です。
3.スイッチ入力、レバー操作はすべて同時操作・出力が可能です。
4.妨害電波やその他の強いノイズを受けた場合は、すべての動作

が停止状態に戻る設計です。
5.受信機出力は汎用シリアルインターフェースとなっていますの

で、各種コントローラと接続可能です。

6.オプションにて受信機のシリアル出力信号を受け取り、動作す
る制御ユニットを用意してあります。

7.通信距離は周囲条件が良い場合100m以上あります。
8.受信機のシリアル通信はＣＡＮ出力も可能です。詳細仕様はお

問い合わせください。

特長

形式

ＲＡＣ２-ＧＮＴＸ-２２０-１０
1 4

●送信機

3

1 システム名称：ＲＡＣ２シリ－ズ
2 送信機記号
3 送信機シリーズ番号
4 デザイン番号

2

Ｕ-ＲＡＣ２-ＧＮ-２２０-１０
1 4

●システム（送信機＋受信機＋各種付属品）

3

1 システム名称：ＲＡＣ２シリ－ズ（送信機＋受信機＋各種付属品）
2 システム記号
3 システムシリーズ番号
4 デザイン番号

2

ＲＡＣ２-ＭＥＲＸ-１００-２１
1 4

●受信機

3

1 システム名称：ＲＡＣ２シリ－ズ
2 受信機記号
3 受信機シリーズ番号
4 デザイン番号

2
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ＲＡＣ-ＣＨＧ-１００-１０
1 4

●充電器

3

1 システム名称：ＲＡＣ１／ＲＡＣ２シリ－ズ
2 充電器記号
3 充電器シリーズ番号
4 デザイン番号

ＲＡＣ２-ＢＴＰＣ-３００-１０
1 4

●電池

3

1 システム名称：ＲＡＣ２シリ－ズ
2 電池記号
3 電池シリーズ番号
4 デザイン番号

形式

2 2

仕様
送信機仕様 受信機仕様

システム構成（標準構成）

制御ユニット（オプション（別売））

電池仕様

充電器仕様

制御ユニット仕様

品　　　名 数量
制御ユニット 1
R-C間ケーブル 1 受信機との接続用(0.5 m)

有線ケーブル 1 送信機との接続用(30 m)

品　　　名 数量
送信機 1 送信機ブラケット､肩ベルト､腰ベルト付き

送信機用電池 2

充電器 1
電源コード
(シガープラグコード､ACコード)付き

アタッシュケース 1 送信機セット収納用

受信機 1
受信アンテナ 2
受信ｱﾝﾃﾅ用ｹｰﾌﾞﾙ 2

受信周波数 429 MHz帯 40波

受信方式 水晶制御ダブルスーパーヘテロダイン方式

出力
RS-422準拠
9600 bps Parity-EVEN Stop-1

誤動作防止
ステーションコード(10 bit)による照合
チェックサムの照合

アンテナ
5/8λホイップアンテナ×2本
(ダイバシチ方式)

電源電圧 DC 10 V ～ 32 V

消費電流 50 mA(電源電圧24 V時)

耐振動
JIS D 1601-1977 3類 B種
振動数範囲区分 200
振動加速度段階区分 7

耐水 JIS D 0203-1994 S2

使用温度範囲 －10 ℃ ～ ＋60 ℃

保存温度範囲 －25 ℃ ～ ＋75 ℃

質量 約1.2 kg

出力 DC 4.8 V,1500 mAh

構造 プラスチックケース入りニッケル水素組電池

使用温度範囲
－10 ℃ ～ ＋60 ℃(放電時)
　 0 ℃ ～ ＋40 ℃(充電時)

保存温度範囲 －20 ℃ ～ ＋60 ℃

質量 約200 g

出力 無線出力/有線出力切り替え

送信周波数429 MHz帯 40波
無線 変調方式 FSK変調(変調速度4800 bps)

適合規格 ARIB STD-T67

有線出力
RS-422準拠
9600 bps Parity-EVEN Stop-1

制御方式 ディジタルコード伝送方式

操作数
アナログ(ジョイスティック)入力    8点
ジョイスティック上のスイッチ入力  2点
パネルスイッチ入力                6点

操作可能範囲 約100 m(周囲が好条件の場合､弊社測定方法による)

アンテナ 内蔵アンテナ

使用電源 充電式ニッケル水素電池 DC 4.8 V

連続使用時間 8時間以上

電源表示 モニターランプ(赤色)

耐水 JIS D 0203-1994 S2

使用温度範囲 －10 ℃ ～ ＋60 ℃

保存温度範囲 －25 ℃ ～ ＋75 ℃

質量 約2.3 kg(ブラケット,ベルト,電池を含む)

使用電源 商用 AC 100 V または DC 12～36 V

消費電力 9 W(充電時)

使用温度範囲 －10 ℃ ～ ＋50 ℃

適正充電温度範囲    0 ℃ ～ ＋40 ℃

保存温度範囲 －20 ℃ ～ ＋70 ℃

質量 約500 g

入力
RS-422準拠
9600 bps Parity-EVEN Stop-1

出力

比例出力
　　電磁比例弁用PWM電流出力        8点
　　　　最大出力電流 0.8 A
　　電磁切換弁用トランジスタ出力  16点
　　　　最大出力電流 2.0 A
リレー式出力回路
　　ドライ接点出力     10点
　　　　最大負荷 2.0 A
　　GND接点出力         4点
　　　　最大負荷 1.0 A

電源電圧 DC 24 V(DC 18 V～32 V)

消費電流 約400 mA(電源電圧24 V時､ただし負荷電流は含まず)

耐振動
JIS D 1601-1977 3類 B種
振動数範囲区分 400
振動加速度段階区分 7

耐塵 JIS D 0207-1977 F3

使用温度範囲 －20 ℃ ～ ＋75 ℃

保存温度範囲 －40 ℃ ～ ＋85 ℃

質量 約8.2 kg
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●送信機 ●受信機

●受信アンテナ

外形寸法
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ロータリブラシ
ＴＫＦ シリーズ
Rotary brush TKF series

ＴＫＦ-＊＊-１００-２１
3

1 シリーズ名称
2 極数　　02,03,04,06,08,10,14,20
3 シリーズ番号
4 デザイン番号

1

建設機械及び車両，産業機械用のスリップリングです。
ユーザニーズに対応する多彩な電気的信号の導通が可能です。
オプションにより旋回角度検出用のセンサ組込みも可能です。
建設機械車両への実績があり、耐環境性能に優れています。

1.多彩な電気的導通が可能で、直流，交流，シリアル通信の実績が
あります。
　最大定格：  ・直流 DC 24 V/10 A  

・交流 AC 100 V/10 A  
・シリアル通信　通信方式 CAN 500kbps  
 （直流，交流，シリアル通信の混在が可能です。）

2.旋回角度検出用の各種センサの組込みが可能です。
センサ組込みとして、ポテンショメータ，近接センサの実績があ
ります。

3.優れた耐環境性能です。
・耐水構造：ＪＩS　Ｄ　０２０３　S１
・耐振動性：ＪＩS　Ｄ　１6０１　３種　Ｂ種　段階7０
・耐衝撃性： 衝撃加速度　245 m/s2　0.011 ～ 0.02 s　３方向  

（Ｘ，Ｙ，Ｚ），各３回
4.最大３２極までの極数に対応可能です。

特長

2 4

TKF-＊＊-100-21

仕様

形式

極数 2,3,4,6,8,10,14,20

電気的仕様

定格電圧：DC24 V
定格電流：DC10 mA ～ 10 A
接触抵抗：50 mΩ以下
絶縁抵抗：500 kΩ以上(500 Vﾒｶﾞｰ計)
絶縁耐圧：500 V／1分間

回転ﾄﾙｸ 2.0 N･m

防水性 JIS D 0203 S1 相当

耐振動性
JIS D 1601 3種 B種 段階70

            (70 m/s2(7G))

耐衝撃性 245 m/s2(25G) (上下､左右､前後：各3回)
時間 0.011 s ～ 0.02 s

使用温度範囲 －20 ℃ ～ ＋75 ℃

放置温度範囲 －30 ℃ ～ ＋80 ℃

相対湿度 30 ％ ～ 95 ％(結露なき事)

耐久性 回転速度10 min-1にて往復5万回転以上

塗装色 7.5BG4/1.5
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外形寸法
TKF-20-100-21
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建設機械向けＲＦID リーダ・ライタ
VMUシリーズ
RFID reader/writer for construction machinery

ＶＭUシリーズは建設機械向けに開発された、ＲFＩＤリーダ・ライタです。
車載ネットワーク（ＣＡＮ）インターフェースやOＮ／OFF入出力を備え
ており、建設機械のユーザー管理や盗難防止といった機能を提供します。

1.１３.56ＭHzの周波数を使用するＲFＩＤリーダ・ライタで、
国内外での使用実績があります。

2.EEＰＲOＭを搭載しており、ＲFＩＤタグの登録・消去が
１００件まで可能です。

3.Ｉ／Oによりリレーの駆動・他EＣUとの連携が可能です。

特長

形式
ＶＭＵ１００-ｘｘｘ

1 32

1  システム名称：ＶＭUシリーズ
2  デジタル入力、アンテナ構成
100：標準仕様

3  ソフトウェア設定
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その他

外形寸法

仕様
制御ユニット仕様

電源電圧 DC10V ～ 32V
消費電流 標準40mA以下（参考値、DC28V 25℃）
接点入力
理論

2ch
ハイサイド入力

2ch
ローサイド入力

接点出力
　理論
　出力電流

2ch
ハイサイド出力
2.3A

4ch
ローサイド出力
300mA

CAN
　通信規格
　終端抵抗

1ch
CAN-2.0B Active
あり（ピン短絡により選択）

保存容量 4kByte
使用温度範囲 －40 ℃ ～ ＋80 ℃
保存温度範囲 －40 ℃ ～ ＋85 ℃

アンテナ仕様

周波数、プロトコル 13.56MHz MIFARE
読み取り距離 35mm
使用温度範囲 －30 ℃ ～ ＋75 ℃
保存温度範囲 －40 ℃ ～ ＋85 ℃

アンテナはカスタム対応となるため、使用地域ごとの認証が必要に
なります。

記事） 参考値となります。

環境仕様

EMC
エミッション測定
イミュニティ
　アンテナ放射法
　BCI法
静電気

CISPR25 （2016） Class3
ISO 11452-1 （2005）
ISO 11452-2 （2004） Level Ⅳ
ISO 11452-4 （2011） Level Ⅱ
ISO 10605 （2008）

電気負荷
過電圧
電圧緩速増減
電圧瞬間低下
リセット挙動
始動時電源電圧
過渡サージ
電源逆接続

ISO16750-2 （2003） 4.3
ISO16750-2 （2003） 4.5
ISO16750-2 （2003） 4.6.1
ISO16750-2 （2003） 4.6.2
ISO16750-2 （2003） 4.6.3
ISO16750-2 （2003） 4.6.4
ISO16750-2 （2003） 4.7

振動 ISO16750-3 （2007） 4.1.2.7
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超音波厚さ計
UＴMシリーズ
Ultrasonic thickness gauge

超音波厚さ計は、非破壊で対象の厚み測定を行う装置です。
配管の腐食検査など、設備保全として用いられています。
他の非破壊検査手法と比較し、簡便に検査が可能です。

簡単な設定で、すぐに使用することができます。
UTＭシリーズは、鉄などの金属測定に適しています。

1.業界最軽量クラスの165g（電池、探触子を除く）。片手操作が容
易な小型サイズ。

2.大型ディスプレイと大きなキーパッド採用で操作性を向上。
3.単３乾電池１本で、UTＭー１１０は連続5０時間以上 
（UTＭー２１０は連続４０時間以上）使用可能。

4.用途別の豊富なオプション探触子をご用意、各探触子毎の測定
モード付（UTＭー１１０のみ）。

5.データロガー機能搭載により１０００件の測定結果を時刻付き
で保存可能。

6.付属のUSＢケーブルでパソコンと接続することで保存データ
をパソコンに出力可能。

7.材質別の音速をキー操作で呼び出すことができるダイレクト呼
び出し機能搭載。

8.手に馴染みやすくグリップ感を重視したエルゴノミックデザイ
ンを採用。

9.1 / 100mm単位の高精度計測が可能（UTＭー２１０）。

特長

形式

標準構成品

ＵＴM-1１０

ＵＴM-2１０

1  表示分解能0.1mm　 測定精度±0.1mm

2  表示分解能0.01mm　測定精度±0.05mm

1

2

構成品明細

品　名 個数 型式／備考
超音波厚さ計本体 1 UTM-110 UTM-210
探触子 1 5Z10NDT-1 5C10NDT-10

探触子ホルダ 1 TA21
（平面用／曲面用両方のアタッチメントが同梱）

USBケーブル 1 USB2.0　ミニB　長さ0.5m
油さし 1 接触媒質用の容器（接触媒質は含まれません）
電池 1 アルカリ乾電池　単3（動作確認用）
取扱説明書 1
携帯用ケース 1
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仕様
① UTM-110/② UTM-210仕様

測定原理 パルス反射法
R-B1方式

周波数 約5MHz

測定回数 ① 2回/秒 
② 1.3回/秒　以上(目安値)

音速設定範囲 1000 ～ 19999m/s
感度調整 自動
探触子 二振動子（垂直）

繰り返し精度
①  ±0.1mm （0.7～99.9mm）
　 ±0.5% （100.0～250.0mm）
②  ±0.05mm （0.70～80.00mm）
 　±0.5% （80.0※～250.0mm）

表示分解能
① 0.1mm
②  0.01mm （0.70～80.09mm）
　 0.1mm （80.1～250.0mm）

測定単位 mm
動作温度範囲 －10 ℃ ～ ＋50 ℃
保存温度範囲 －20 ℃ ～ ＋60 ℃
電源 単3アルカリ電池1本
オートパワーオフ 3分
連続測定時間
（25℃下、アルカリ電池使用時）

① 50時間以上
② 40時間以上

データロガー 最大1000件
PC接続 USB

寸法 69mm×127mm×24mm
（W×H×D）

重量 165g

※80.01mm以上

探触子（UTM-110用）

探触子 測定範囲[mm] 精度 (※) 備考

5Z10NDT-1
0.7 ～ 99.9 ±0.1mm 標準探触子

パイプは外径φ25mm以上
かつ肉厚3.0mm以上100 ～ 250 ±0.5%

5C3×8NDT-19 0.6 ～ 30.0 ±0.1mm
薄物／小型パイプ用
パイプは外径φ8mm以上
かつ肉厚1mm以上

5Z5NDT-2S 0.8 ～ 20 ±0.1mm ライトアングル小型
5Z5NDT-9AS 0.8 ～ 15 ±0.1mm ライトアングル超小型

5Z10NDT-206S 2.0 ～ 20.0 ±0.2mm 高温用
（最大表面温度200℃）

5Z10NDT-7A 2.0 ～ 50.0 ±0.1mm 高温高精度用
（最大表面温度300℃）

接触媒質

オプション 備考

スーパーカプラント 音響特性に優れた接触媒質です。詳細は弊社
営業もしくは弊社代理店にご確認ください。

その他
・ 正確な測定性能を保つため、一年に一度の校正を推奨しております。
・ 本製品は、同梱された探触子にて校正を行っております。探触子の
みを購入した場合など、そのまま使用は可能ですが精度を保証で
きません。超音波厚さ計本体と使用する探触子を合わせて校正に
出されることを推奨します。

・ 中に気泡を多量に含むものは、超音波厚さ計では測定できません
（例：コンクリート、木、発泡スチロールなど）。

外形寸法

探触子（UTM-210用）

探触子 測定範囲[mm] 精度 (※) 備考

5C10NDT-10
0.70 ～ 80.00 ±0.05mm 標準探触子

パイプは外径φ30mm
かつ肉厚3mm以上

80.0 ～ 250.0
（80.01以上） ±0.5%

※ 下記にて規定される対比試験片及び当社テストブロック（材質：SB410）
にて校正後の精度

JIS G 0801：対比試験片 RB-E
JIS Z 2355：対比試験片 RB-T
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ストロークセンサ
ＨＨＳ シリーズ
Stroke sensor HHS series

ＨＨＳ-１７０-１１０-２-１０
7

1 ストロークセンサシリーズ記号
2 ストローク（cm単位での表記）
3 ワイヤー引き出し方向（図1参照）

1：右引き出し
2：左引き出し

4 コネクタ記号（図2参照）
1：標準（住友電装製コネクタ付）
N：コネクタなし

5 コード引き出し方向（図3参照）
0：下引き出し
1：左引き出し
2：上引き出し
3：右引き出し

6 水抜き穴位置（図4参照）
0：下と30°左
1：左と30°上
2：上と30°右
3：右と30°下

7 デザイン番号

　注） 以下の型式については対応不可となります。
 HHS-＊＊＊-1＊1-＊-10
 HHS-170-2＊3-＊-10
 HHS-270-2＊3-＊-10
 HHS-800-2＊1-＊-10

2

特長

形式

1

ストロークセンサは、建機車両・産業機械に用いられるワイヤ引き出し式の
長さ計です。
建設車両のブーム・アウトリガーなどの計測管理にご使用いただけます。
センサ部に無接触のホールＩＣを使用し、出力安定性を高めました。
従来のポテンショメータを使用したHSシリーズと取付の互換性があり、同
等の耐環境性を有します。

1.安定した出力特性を有します。
・ 摺動ノイズが無く、耐異物性に優れ、出力に経年変化は殆ど  
ありません。

・センサ出力は２系統（クロス出力，電源は共通）。
2.優れた耐環境性
・樹脂ケースの採用により軽量・コンパクト
・ナイロンコーティングワイヤの採用

53 4 6

3.HSシリーズからの置き換えを考慮しました。
・互換性を持たせるため、共通ケースを使用しました。

注意）　以下の内容がHSシリーズと異なります。
　　　・ケース全長（21mm高くなりました。）
　　　・センサ消費電流（最大20mA）
　　　・出力インターフェイス
　　　　（２系統，負荷抵抗10kΩ～ 100kΩ）
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仕様

以下の注意事項に反した使用をされた場合には、仕様値の特性が
得られない場合があります。

１） ストロークセンサは平坦な面に取付けてください。 
（ボルト４本で締め付ける時の平面度は0.5mm以下。）

２） ストロークセンサが雨水等の水にさらされる環境で使用される
場合は、水が抜け易い様な水抜き穴位置で取付けてください。 
また、コードの引き出しは地側としてください。

３） ストロークセンサの取付けはワイヤ使用範囲の最大引出しの
時に、ワイヤと取付け面が平行になる様にし、フリートアング
ルは 0°以上 1.5 or 4.5°以下にしてください。 
詳細は各製品の「外形寸法」を参照ください。

４） ストロークセンサのワイヤが振動，風等の影響を受け易い場
合には、引き出し口付近にガイドローラ等を配置し、影響を 
小さくしてください。但し、ワイヤ高さ，フリートアングル値
は厳守ください。

5） ワイヤを引き出した状態で離すのは止めてください。急激に
ワイヤが巻き取られ、機器の破損・危険を伴う事があります。

6） ストロークセンサは高圧水で洗浄しないでください。センサ
部に水が浸入する恐れがあります。

7） 氷結は避けてください。内部が氷結すると動かなくなる恐れが
あります。また、無理に使用すると破損する恐れがあります。

８） 分解しないでください。内部のドラムが急に回転したり、ゼン
マイバネが跳ねたりして危険です。

使用上の注意事項

記事） ※１：25℃基準差（－40℃～＋85℃）
 ※２：各製品のストロークに対する精度（重ね巻き，乱巻き等の無い状態）

９）　 配線に触れる場合には、静電気対策を行ってください。
配線に接続されているセンサが静電気により破損する恐れ
があります。

１０） 磁界が発生している環境では、磁界による影響を受けるこ
とがあります。

１１） 使用しない出力についても、必ず負荷抵抗を接続してご使用
ください。

HHS-170 HHS-270 HHS-800
検出方式 ワイヤドラム巻き取り式
ストローク 1700mm 2700mm 8000mm
センサ ホールＩＣ型多回転センサ
　出力数 ２出力 （クロス出力）
　絶対直線性 ±1%
　電源電圧 （VIN） DC5±0.5V
　消費電流 20mA以下 
　負荷抵抗 （RL） 10kΩ ～ 100kΩ
　出力誤差 Out1＋Out2＝100±1%VIN

　ヒステリシス ±0.5%VIN ±0.5%VIN ±1.0%VIN

　温度ドリフト ［※1］ ±17° ±27° ±86°
　使用温度範囲 －40℃ ～ ＋85℃ （結露なき事）
　保存温度範囲 －50℃ ～ ＋90℃ （結露なき事）

ワイヤ仕様 外径：1.10mm 外径：1.10mm 外径：1.50mm
精度 ［※2］ ±55mm ±90mm ±360mm
耐水性 JIS D 0203-1994 S1

耐振動性
JIS D 1601-1995

振動数範囲区分 200
振動加速度段階区分 70

耐衝撃性 196 m/s2 （上下、左右、前後）
時間　0.01s ～ 0.02s

使用温度範囲 －20℃ ～ ＋70℃
保存温度範囲 －30℃ ～ ＋70℃
相対湿度 30% ～ 95% （結露なき事）
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外形寸法
ストロークセンサ

ＨＨＳ－１７０－１Ｎ０－０－１０

ワイヤー張力（参考値）

１７０００

．

４Ｎ

９ ８Ｎ

ー１０％
＋２０％

（ ）

ワイヤー引出し方向
（ストローク［ｍｍ］）

［ワイヤ－高さ］ ［フリ－トアングル］
．

．

記事）記載外の中間ストロークについては

比例計算してください。

．

Ｘ

平行のこと

α

０°≦α≦１５°のこと

単位［ｍｍ］
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１７００

ストロ－ク
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センサ部回路図
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出力表
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記事）センサ電源電圧「ＤＣ５Ｖ」の場合の出力図です。
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．記事）・出力変化：２３１ ２８ｍＶ／１００ｍｍ
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※電源はセンサ基板にて共通としている

記事）センサ電源定格
電源電圧：ＤＣ５Ｖ±０ ５Ｖ
消費電流：２０ｍＡ（最大）
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ＨＨＳ－２７０－２１０－０－１０

ワイヤー張力（参考値）

．

４Ｎー１０％
＋２０％

２７０００

（ ）１４ ７Ｎ

ワイヤー引出し方向
（ストローク［ｍｍ］）

．

［ワイヤ－高さ］ ［フリ－トアングル］．

．

記事）記載外の中間ストロークについては
比例計算してください。

Ｘ

α

０°≦α≦４５°のこと平行のこと

単位［ｍｍ］

６０±１

１７１±１
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ＲＬ
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センサ部
センサ部回路図
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．記事）・出力変化：１４４ ６６ｍＶ／１００ｍｍ

出力表
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※電源はセンサ基板にて共通としている

記事）センサ電源定格
電源電圧：ＤＣ５Ｖ±０ ５Ｖ
消費電流：２０ｍＡ（最大）

コネクタ詳細

ピン番１：電源ＤＣ５Ｖ（赤）
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．
．

３
６

６
±
０

５

ストローク［ｍｍ］→

Ｏ
Ｕ
Ｔ

Ｐ
Ｕ

Ｔ
Ｖ

ｉ
ｎ

１
０

～
９

０
％

セ
ン

サ
出

力
範

囲

出
力

電
圧

値
［

Ｖ
］

→

出力図

記事）センサ電源電圧「ＤＣ５Ｖ」の場合の出力図です。

２７００３００ ６００ ９００ １２００ １５００ １８００ ２１００ ２４００
０

４５
４０

３０

２０

１０
０５

．
．

．

．

．
．

０

ＯＵＴ２

ＯＵＴ１

１ ２

３ ４
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電
子
機
器

外形寸法
．

ストロークセンサ

ＨＨＳ－８００－１Ｎ０－２－１０

出力図

Ｏ
Ｕ

Ｔ
Ｐ

Ｕ
Ｔ

Ｖ
ｉ

ｎ
１

０
～

９
０

％

出
力

電
圧

値
［

Ｖ
］

→

セ
ン

サ
出

力
範

囲

１０００ ２０００ ３０００ ４０００ ５０００ ６０００ ７０００ ８０００

ストローク［ｍｍ］→
記事）センサ電源電圧「ＤＣ５Ｖ」の場合の出力図です。

ＯＵＴ１

ＯＵＴ２

０
０

４５
４０

３０

２０

１０
０５

．
．

．

．

．
．

ワイヤー張力（参考値）

．

４Ｎ

９ ８Ｎ

ー１０％
＋２０％

（ ）

ワイヤー引出し方向
（ストローク［ｍｍ］）

８００００

青

白

黒

赤

ＲＬ

ＲＬ

センサ部
センサ部回路図

Ｖ
ｉ
ｎ
＝
５
Ｖ

ストローク

出力表

ＯＵＴ２ＯＵＴ１

８０００

７０００

５０００

５０００

４０００

３０００

２０００

１０００

０ ．

．

．

．

．

．

．

．

．

．

．

．

．

．

．

．

．

．

４５０００５００

０９８９

１４７８

１９６７

２４５７

２９４６

３４３５

３９２４

４４１３

４０１１

３５２２

３０３３

２５４３

２０５４

１５６５

１０７６

０５８７
※出力変化：４８ ９１ｍＶ／１００ｍｍ．

ＲＬ＝１０ｋΩ以上

※電源はセンサ基板にて共通としている

記事）センサ電源定格
電源電圧：ＤＣ５Ｖ±０ ５Ｖ
消費電流：２０ｍＡ（最大）

．

Ｓｉｇ１

Ｓｉｇ２

ＧＮＤ

＋Ｖ

ＩＣ

Ｏ
Ｕ
Ｔ
１

Ｏ
Ｕ
Ｔ
２

３４

３０゜

Ｒ７
０

６５ ４８

４０

４－φ７ ５（取付穴）

φ１５φ６ ５

８

（ワイヤ引き出しストローク）

１
１
９

５

１
５
０

１００００

ワイヤー引出し方向

１
０
０

１５０

１１

１３５ ５

７ ５

（１１３）

（
２
０
）

．

．

．

４

６

裏面

１１９ ５

２－φ６（水抜き穴）

６
９

３

［ワイヤ－高さ］ ［フリ－トアングル］

．

Ｘ

０°≦α≦４５°のこと

α

平行のこと

．

．

記事）記載外の中間ストロークについては
比例計算してください。

単位［ｍｍ］

６０±１

３４０±１

高さ：Ｘ

８０００

ストロ－ク

０

．

．

．


